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Opis

KAmodRPi Pico RS485/RS232 - modut RS485/RS232 do Raspberry Pi Pico Modut jest przeznaczony do szeregowej
transmisji danych pomiedzy ptytkami z serii Raspberry Pi Pico a urzadzeniami zewnetrznymi, ktére dysponujg interfejsem
RS-485 lub klasycznym portem RS-232C (urzadzenia z portem UART TTL 5/3,3 V lub podobnym nie sa obstugiwane).
Interfejsy sg sterowane, jak klasyczne interfejsy UART, wytacznie sygnatami TX i RX, bez dodatkowych linii sterujacych.
Modut znajdzie zastosowanie w instalacjach przemystowych, automatyce budynkowej, systemach wbudowanych, serwisie
urzadzen elektronicznych, a takze podczas prototypowania i testowania urzadzen wyposazonych w facze szeregowe typu
RS-485 lub RS-232.
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Podstawowe cechy i parametry

e 1x 3-torowe roztaczalne ztacze typu Phoenix MC 3,81 mm (RS-232: RX, TX, GND)

e 1x 3-torowe roztaczalne ztgcze typu Phoenix MC 3,81 mm(RS-485: A, B, GND)

Diody LED sygnalizujgce obecnos$¢ napiecia zasilania modutu oraz kierunki transmisji na obydwu portach
szeregowych

Whbudowane zabezpieczenia ESD na wszystkich liniach portéw RS-232 oraz RS-485

Interfejs RS485 half-duplex z automatycznym wykrywaniem kierunku transmisji

Interfejs RS232 full-duplex, sterujgcy liniami RXD i TXD

Zasilanie: 3,3V DC + 5 V DC (pobierane bezposrednio z modutu Raspberry Pi Pico)

Wymiary PCB: 52 x 23 mm

Wyposazenie standardowe

Kod Opis
KAmodRPi Pico RS485/RS232 |+ Zmontowany i uruchomiony modut
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Diody LED

Elementy obstugowe
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Ztacze interfejsu réznicowego RS-485 (half-duplex)

Podtaczenie

Modut jest kompatybilny ze wszystkimi modutami z serii Raspberry Pi Pico, z wlutowanymi ztgczami szpilkowymi, czyli:

e Raspberry Pi Pico

e Raspberry Pi Pico W

e Raspberry Pi Pico 2

e Raspberry Pi Pico2 W

Przed podfaczeniem modutu KAmod RPi Pico RS-485/RS-232 nalezy odtgczy¢ zasilanie od ptytki Raspberry Pi Pico.

W przypadku ptytek z samodzielnie wlutowanymi ztaczami szpilkowymi nalezy upewnic sie, ze sygnaty opisane na
potgczonych ptytkach sg ze soba zgodne.

Uwaga!
Ptytke KAmod RPi Pico RS-485/RS-232 nalezy podtaczy¢ w sposéb pokazany na ponizszej fotografii, tj. strong z gniazdem
RS-232 w kierunku ztacza Micro USB modutu Raspberry Pi Pico.
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Urzadzenie zewnetrzne nalezy podtgczy¢ do modutu KAmod RPi Pico RS-485/RS-232 wybierajac odpowiedni port (RS-232 lub
RS-485), w zaleznosci od obstugiwanego przez nie standardu komunikacji szeregowej. W kazdym przypadku masa
urzadzenia musi by¢ podtgczona do Srodkowego zacisku listwy roztaczalnej danego portu.

Obydwa interfejsy sa kontrolowane przez niezalezne bloki peryferyjne procesora znajdujgcego sie na ptytce RPi Pico.

¢ Interfejs RS-232: UARTO, tx=Pin 0, rx=Pin 1
o Interfejs RS-485: UART1, tx=Pin 4, rx=Pin 5

Z tego wzgledu mozliwe jest jednoczesne komunikowanie sie ptytki RPi Pico z dwoma réznymi urzgdzeniami zewnetrznymi.
Nalezy jednak upewni¢ sie, ze potencjat masy obydwu urzadzen zewnetrznych oraz urzadzenia, z ktérego RPi Pico pobiera
zasilanie (np. komputera) jest jednakowy. W przeciwnym wypadku moze dojs¢ do uszkodzenia modutu lub ktéregos z
pozostatych urzadzen!
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Testowanie modutu

Aby przetestowa¢ modut mozna zastosowac ponizszy skrypt w jezyku MicroPython. Po wgraniu kodu do pamieci modutu
Raspberry Pi Pico (zawierajgcego uprzednio wgrany firmware z interpreterem MicroPythona) i uruchomieniu, modut bedzie
odsytat wszystkie dane odebrane na wybranym porcie poprzez ten sam interfejs (RS-232 lub RS-485).

from machine import UART, Pin
import time

# --- Konfiguracja UARTO ---
uart® = UART(0, baudrate=115200, tx=Pin(0), rx=Pin(1))

# --- Konfiguracja UART1 ---
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uartl = UART(1, baudrate=115200, tx=Pin(4), rx=Pin(5))
print ("UART echo running...")

while True:
# UARTO
if uart0.any():
data = uart0.read()
uart0.write(data) # echo

# UART1

if uvartl.any():
data = uartl.read()
uartl.write(data) # echo

time.sleep(0.001)
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BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
"bte i
sprzedaz@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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